[bookmark: OLE_LINK6]河南理工大学文物古建筑高精度数字化及监测系统项目采购合同书

[bookmark: OLE_LINK7]备案编号：HPU政采-2026-32
采购编号：豫财招标采购-2026-850
[bookmark: OLE_LINK8]供方：思源时空科技有限公司     签约时间：2026年8月25日 
需方：河南理工大学             签约地点：河南理工大学南校区

供、需双方依据河南国采招标咨询有限公司签发的招标文件[采购编号：豫财招标采购-2026-850号]中标通知书，根据《中华人民共和国民法典》等有关规定以及需方招标文件和供方投标文件内容，供需双方经友好协商，现达成以下条款：
一、合同标的与价款
[bookmark: OLE_LINK9]本合同所指货物为文物古建筑高精度数字化及监测系统（主要技术参数及配置见附件一、附件二），合同总价款为人民币1283090.00元（大写： 壹佰贰拾捌万叁仟零玖拾元整）；该价格已经包含生产、制造、运输、装卸、安装、调试、培训、保险、税金、利润、保修等相关全部费用。
二、货物质量要求与售后服务要求
[bookmark: OLE_LINK1]供方应保证货物是全新、未使用过的，并完全符合国家相关技术质量规范及该货物的出厂标准。
[bookmark: _Hlk215584376]货物的质量、规格、性能及技术规范等要求详见附件一与附件二；质保期及售后服务要求按招标（采购）文件及投标（响应）文件相应条款执行（详见附件三）。
三、合同履行的地点及进度
合同签字盖章后，供方应于本合同签订之日起 90天 内将合同条款中的全部货物运送到河南理工大学 测绘学院 指定地点，尽快完成货物的安装、调试和人员培训。需方应在货物到达指定地点后，提供符合安装条件的场地、环境等。
四、技术资料
合同签订后7天之内，供方应将每套货物的中（英）文技术资料一套（如目录索引、操作手册、使用指南、维修指南（或）服务手册）提交给需方。另外一套完整的上述资料供方应包装好随同每批货物装箱发运。
五、使用合同文件和资料
事先未经需方书面同意，供方不得将由需方或代表需方提供的有关合同或任何合同条文、规格、计划、模型等提供给与履行本合同无关的任何其他人。即使向与履行本合同有关的人员提供，也应注意保密并限于履行合同所必需的范围。
六、检验和测试
货物抵达目的地后，由需方对货物的质量、规格、数量和重量进行检验，如果发现规格、数量或两者有与合同规定不一致的地方；或对成套货物安装调试、人员培训有异议的；或证实货物是有缺陷的，包括潜在的缺陷或使用不符合要求的材料等，需方应尽快以书面形式通知供方。供方在收到通知后最迟应于24小时内解决问题。
如果供方在收到通知后7天内没有解决问题，需方可采取必要的补救措施，但由此引发的风险和费用均由供方承担。
如供、需双方对货物的质量发生争议，可委托具有国家规定相关资质的第三方检验机构检验，检验和测试不论在何处发生，一切费用均由供方承担。
七、验收
1.开箱验收：货物到达目的地后，供方按照合同所列规格型号、技术参数以及数量等进行开箱验收，并按要求及时填写到货开箱验收报告（见附件四）。      
2.正式验收：货物开箱验收合格后，供方尽快对货物进行安装、调试，完成使用培训，确保货物正常运行后向需方提出货物验收申请，根据验收申请，需要组织相关人员或第三方进行正式验收。
需方严格按合同内容进行验收，供方不得变更合同中的货物品牌、型号、规格等。如因特殊原因需要变更，则必须向需方递交书面变更申请，并经同意后方可更换，供方应承担因更换而支付的一切费用。未经需方同意而进行变更，需方有权不予验收，并视为违约行为，同时要求供方按原合同执行。因更换而造成逾期交货，仍按逾期交货处理。
八、人员培训
供方应当安排技术人员免费为需方人员进行技术培训和现场指导，使购买的货物达到国家规定运行标准和使用要求。
九、付款方式及期限
[bookmark: _Hlk235861677]1.货物合同签订后，需方向供方支付合同额20%的预付款（¥ 256618.00元），货物到达合同约定的交货地点并开箱验收合格后，需方向供方支付合同额50%的货款（¥ 641545.00元），货物经调试运行后并经供、需双方正式验收合格后，需方向供方支付剩余货款（¥ 384927.00元）。
2.在支付预付款前，供方需按合同总金额开具真实、合法的发票。
十、免税 
免税产品应由供需双方依据海关的要求签订委托进口代理协议，确认供需双方的责任与义务。委托进口代理协议作为本合同的不可分割部分。 
十一、知识产权 
供方应保证需方在使用其所提供的产品时免受第三方提出侵犯其专利权、商标权或保护期等的起诉。 
十二、本合同的组成文件
本合同及附件、投标（响应）文件及其附件、招标（采购）文件及补充通知、评审中的磋商（谈判）记录、中标（成交）通知书、国家、行业或企业（以最高的为准）标准、规范及有关技术文件等。 
十三、违约与索赔
供方未按期交付货物的，应向需方偿付违约金，违约金按每周合同总价款的1%计收。该违约金的最高限额为合同总价款的10%。一周按7天计算，不足7天按一周计算。如果达到最高限额，需方有权解除合同，要求供方返还已支付的预付款同时保留向供方追诉的权利。
供方不能交付货物的，应返回需方已支付的预付款，且向需方偿付合同总价款10%的违约金，同时需方有权解除合同。
如果供方对货物的偏差负有责任，而需方在规定的检验、安装、调试、验收和质量保证期内提出了索赔，供方应按照需方同意的下列一种或几种方式解决索赔事宜：
1.供方同意退货并用合同规定的货币将货款退还给需方，并承担由此发生的一切损失和费用，包括利息、银行手续费、运费、保险费、检验费、仓储费、装卸费以及为看管和保护退回货物所需的其它必要费用。
2.根据货物的偏差情况、损坏程度以及需方所遭受损失的金额，经需供双方商定降低货物的价格。
3.用符合合同规定的规格、质量和性能要求的新零件、部件和（或）货物来更换有缺陷的部分和（或）修补缺陷部分，供方应承担一切费用和风险并负担需方蒙受的全部直接损失费用。同时，供方应延长所更换货物的质量保证期。
如果在需方发出索赔通知后三十（30）天内，供方未作答复，需方所选择的上述索赔方式之一应视为已被供方接受。如供方未能在需方发出索赔通知后三十（30）天内或需方同意的延长期限内，按照需方同意的上述规定的任何一种方法解决索赔事宜，需方将从履约保证金和合同货款中扣回索赔金额。
需方将根据违约严重程度视情况将供方列入需方的不良诚信记录名单，并向政府有关部门报送不良诚信记录。
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附件
一、货物规格价格一览表
二、货物主要技术参数
三、售后服务计划书
四、到货开箱验收报告
	


















附件一
货物规格价格一览表
	序号
	货物名称
	品牌型号及制造商
	数量
	单价
（元）
	合计
（元）

	1
	应用软件(1)
	大势智慧
重建大师软件
武汉大势智慧科技有限公司
	1
	20000
	20000

	2
	应用软件(2)
	大疆
大疆智图-标准版-永久
深圳市大疆创新科技有限公司
	1
	31200
	31200

	3
	机载测量雷达
	大疆
禅思L3
深圳市大疆创新科技有限公司
	1
	105000
	105000

	4
	无人机
	大疆
Matrice 400（中国版）套装
深圳市大疆创新科技有限公司
	1
	88890
	88890

	5
	大地测量仪器
	南方测绘
创享V2 pro
广州南方测绘科技股份有限公司
	2
	22500
	45000

	6
	光电测量仪器(1)
	思看科技
NimbleTrack-CR
思看科技（杭州）股份有限公司
	1
	183000
	183000

	7
	光电测量仪器(2)
	象印科技
T150
武汉象印科技有限责任公司
	1
	180000
	180000

	8
	光电测量仪器(3)
	欧思徕
移动式 SLAM 彩色三维激光扫描仪 (R8+300PR)
欧思徕（北京）智能科技有限公司
	1
	630000
	630000

	合计：人民币壹佰贰拾捌万叁仟零玖拾元整
	1283090


附件二
货物主要技术参数
	序号
	货物
名称
	技术参数

	1
	应用软件(1)
	▲1、软件为国产化影像处理软件，拥有完全自主知识产权。

	
	
	▲2、支持架站式点云或者移动点云，点云数据支持*.las，*.ptx，*.pts，*.e57格式，航迹线文件支持txt、_sbet.out格式，三维视图支持显示移动点云的航迹线；（已提供软件功能截图证明）

	
	
	▲3、支持倾斜影像全自动建模，导入照片后一键即可完成空三、匹配、自动建模，导出OSGB、OBJ、PLY、3MX等数据格式，模型数据导入不少于3种主流三维GIS应用平台（已提供软件功能截图证明）；

	
	
	▲4、支持空三计算后直接二维重建，自动生产的边缘非“塑料化”TDOM（非网格模型平行投影成果）（已提供软件功能截图证明）；

	
	
	▲5、系统支持二维构网和三维MESH构建方式，满足多样化应用场景需求（已提供软件功能截图证明）；

	
	
	▲6、支持实现场景的三维重建、动态渲染，满足实景三维数据的高精度可视化需求（已提供软件功能截图证明），重建自动补水算法，解决水面破洞，虚拟纹理假的问题（已提供软件功能截图证明）；

	
	
	▲7、支持3DGSMesh数据生成，在高斯框架下的Mesh计算框架，实现OPGS到高质量Mesh的转化，既能保持高斯模型的可视化效果，也能够拥有MESH模型的平台支持特性。

	
	
	▲8、提供瓦片匀色、格式转换、快拼 DOM 生成、航迹线合并、DOM/DSM 合并工具（已提供软件功能截图证明）

	2
	应用软件(2)
	1.当用以重建的照片数量大于当前电脑配置（内存）可支持的照片数量时，算法自动进入分块处理，以满足重建需求。

	
	
	2、对于无人机拍摄的照片，支持框选照片，正选或反选删除照片，全自动完成二维/三维重建，所有参数均内置，无需用户设定。

	
	
	3、能够进行快速的三维建模，独立显卡（显存大于8G）配置的PC电脑单机处理100张照片的高精度三维重建耗时不超过1小时。

	
	
	4、支持同时开启多个任务，多任务排队重建，可将生成的多个二维模型进行叠加显示，加载效率为秒级；支持一个任务同时输出二维和三维成果。

	
	
	5、支持机载激光雷达数据处理，包含轨迹解算、点云与可见光数据精准融合、点云精度优化、点云平滑，在激光雷达点云任务模块中，支持激光雷达数据的地面点提取，并支持生成DEM和等高线。

	
	
	6、支持多光谱数据建模，能直接生成多光谱数据的正射影像和数字高程模型，还能同时支持NDVI、NDRE等植被指数的输出。

	
	
	7、支持影像辐射校正，输出反射率为单位的多光谱成果

	
	
	8、可根据像控点刺点结果，生成详细的质量报告

	
	
	9、二维正射影像支持以像素为单位进行分幅输出，二维正射支持直接输出用于无人机仿地飞行的DSM文件。

	
	
	10、可导入控制点、检查点，并可通过刺点结果实时调整预刺位置，支持POS数据导入，可自定义POS精度；

	
	
	11、支持激光雷达数据处理，输出las等格式点云成果及航迹文件，支持基于点云或模型生成精细化巡检航线。精细化巡检支持航线安全检查，如有危险航线会做出预警。

	
	
	12、支持空三集群处理，三维重建支持集群处理。

	3
	机载测量雷达
	▲1、体积：0.00628m3 ,重量：1600克

	
	
	2、防护等级：IP54

	
	
	3、点云厚度：1.2 厘米（120 米正射），2 厘米（300 米正射）。

	
	
	4、系统精度：120 米航高：高程 3 厘米，平面 4 厘米（RMSE）；300 米航高：高程 5 厘米，平面 7.5 厘米（RMSE）。

	
	
	5、测距精度：绝对精度：±10 毫米；重复精度：< 5 毫米

	
	
	▲6、回波数量：16，激光发散角：0.25 mrad (1/e²)

	
	
	7、POS更新频率：200 Hz,GNSS定位更新频率：5Hz。

	
	
	8、姿态误差：水平精度：1.0 厘米 + 1 ppm（RTK 固定解）；高程精度：1.5 厘米 + 1 ppm（RTK 固定解）。

	
	
	▲9、测绘相机：有效像素 可设置2500万/1亿，快门寿命：50万次。

	
	
	▲10、云台参数稳定系统：3 轴（俯仰，横滚，偏航），角度精度：±0.01°

	4
	无人机
	1.最大飞行时间59min，支持云台安装：最大挂载数量7，最大载重6KG；最大起飞重量15.8KG。

	
	
	2、对称电机轴距1070mm，空机重量（含电池）9.74 KG。

	
	
	3、IP防护等级：IP55，工作环境温度：-20℃至50℃，最大可承受风速12m/s

	
	
	4、最大水平飞行速度（海平面附近无风）25m/s

	
	
	5、遥控器最大信号有效距离（无干扰、无遮挡）40KM

	
	
	6、4G模块：遥控器和飞行器支持通过4G模块实现无人机的控制和图像视频传输，图传频道：支持三频通信，当其中一个信道阻塞时，飞行器应能切换到其他信道通信； 图传天线数量14。

	
	
	7、夜航灯：具备夜航灯，并可通过App控制夜航灯开关，提升夜间飞行的安全性；

	
	
	8、机载中继：支持作为中继机使用，可为另一台作业机提供中继信号；

	
	
	9、飞行器机身具备FPV相机；

	
	
	10、智能电池：电池箱具备多个电池接口，可为3块飞行器电池和2块遥控电池进行充电；智能可显示剩余电量。

	
	
	11、电池箱尺寸：605×410 ×250 mm（L×W×H），电池箱状态查看：支持遥控器连接电池箱并能在遥控器APP中查看电池箱状态，包括电池箱以及电池的版本信息、告警信息；电池箱充电模式：支持极速模式、静音模式。

	
	
	12、电池信息：飞行器可以通过遥控器APP实时显示电池信息，例如电压、电量、电流等；

	
	
	13、全向感知系统：可实现白天及夜间避障。

	
	
	14、飞行器健康管理功能：具备飞行器健康管理系统，能显示动力系统、航电系统、视觉系统、图传系统、电池系统等的健康状态。

	
	
	15、含一年保险，三组电池。

	5
	大地测量仪器
	1.主板通道：1598通道；

	
	
	2、内置IMU惯性测量传感器，支持倾斜测量功能，倾斜角度0-60度。

	
	
	▲3、包含实景放样摄像头，可实现实景放样。

	
	
	4.内置电台天线：电台天线、蓝牙、Wi-Fi、网络、GNSS天线全部内置，无需外接任何天线即可完成任意模式作业。收发一体电台：大数据量不卡顿，实现内置电台10KM远距离收发；支持Wi-Fi数据链功能，接收机可接入Wi-Fi，通过Wi-Fi进行差分数据播发或接收。

	
	
	5、ESIM卡：内置ESIM卡，标配3年流量，同时保留外置卡槽配置。

	
	
	6、电量一键显示：无需开机，一键显示当前电量，方便提前做好施工安排；

	
	
	7、内置64GB固态存储，支持内存扩展； 自动循环存储（存储空间不够时自动删除最早数据）； 丰富的采样间隔，最高支持20Hz的原始观测数据采集；

	
	
	8、电台中继：移动站模式下，可将收到的基站电台信号放大并转发给其他移动站使用，提升电台模式作业距离。

	
	
	▲9、作业云协同：从内业到外业，数据文件云端共享；从终端软件到PC端处理软件，一键分享，无需数据导出，无需格式转换；一键导入道路直曲表，道路曲线图自动生成；Map导入道路数据直接生成道路横、纵断面，无需手动绘制断面图；

	
	
	10、内置WebUI网络用户管理后台，支持Wi-Fi和USB模式访问接收机内置Web管理页面，实时监控主机状态，自由配置主机；

	
	
	11、激光测量：激光测点平面和高程精度：RMS≤5cm，最远200m。

	
	
	▲12、静态测量精度：±（2.5mm+0.5×10-6D）；高程：±（5mm+0.5×10-6D）（D为所测量的基线长度，单位为mm）

	
	
	▲13、实时动态测量精度：±（8mm+1×10-6D）；高程：±（15mm+1×10-6D）（D为所测量的基线长度，单位为mm）

	
	
	▲14、倾斜补充精度：1.8米杆；RMS：8mm+0.3mm/°tilt （tilt为倾斜角度）

	6
	光电测量仪器(1)
	▲1.结构形式：该系统是由光学跟踪器（以下简称跟踪器）、手持激光扫描仪（以下简称扫描仪）组成，整套系统连接简单，安全可靠。跟踪器，重量2.7kg（包含电池和无线模块），跟踪器的整体长度570mm，扫描仪设备重量1.4kg（含无线装置及电池）。（已提供称重图片）。跟踪器和扫描仪均具有无线传输功能，用户可以选择无线或有线模式扫描。

	
	
	2、为满足设备不停机持续稳定测量的要求，跟踪器主体具有两个外置电池接口，标配两块电池，可以在不关机状态下更换电池。

	
	
	3、动态扫描：利用动态参考功能，系统能在物体自由移动过程中正常工作，精准获取物体完整外形三维数据。

	
	
	4、整套设备包含跟踪器、扫描仪、三脚架、校准杆、电缆等都在一个设备箱子里，箱子的长度＜1m。

	
	
	★5、扫描最高精度： 0.01mm，单站跟踪距离：3200mm，扫描速率：4,900,000 次测量/秒，分辨率：最高分辨率：0.01 mm。

	
	
	▲6、扫描头高速扫描模式：34束交叉蓝色激光线的高速扫描模式，能快速从各个角度高效扫描，且完全不受扫描方向限制；扫描头精细扫描模式：7束平行蓝色激光超精细扫描模式，能对物体表面的细小特征、孔位孔径、止口边缘进行精准采集。

	
	
	▲7、标准距离面幅150 mm ×190 mm，扫描景深： 300mm。

	
	
	8、深孔扫描模式：有1束单独蓝色激光深孔扫描模式，能对沟槽、型腔、深孔展开扫描，避免扫描数据出现死角和盲区。

	
	
	▲9、快速标定：设备标配自校准系统，由高强度、高稳定性航空级碳纤维比对板组成（非玻璃或木质结构），用户可现场快速校准。

	
	
	▲10、扫描软件具备指适配器功能，通过适配器功能可以利用标记点对特征快速测量，提供不同直径的圆、圆柱、球适配器。（已提供软件功能截图）

	
	
	▲11、扫描软件具备智能引导功能，支持用户快速自定义创建工作流程，降低学习难度，提升工作效率，减少人为失误。（已提供软件功能截图）

	
	
	▲12、手机端软件：具有专门为手机端设计的显示控制模块，具有显示设备编号、历史使用时间、固件版本、标定时间、PJ数据管理、激光线类型、扫描模式、左右反转等功能，便于操作人员使用。（已提供软件功能截图）

	
	
	13、高清三维贴图软件模块：本模块运用了摄影测量、AI图像识别、纹理融合、镶嵌线编辑技术，实现高效精准的三维贴图映射。

	
	
	▲14、软件拥有扫描贴图、照片建模和贴图置换三大模块（已提供软件功能截图证明）。其中，贴图置换支持彩色三维扫描仪导出的*map彩色工程文件导入本软件（已提供软件功能截图证明），再通过结合手机/相机拍摄的多角度照片，进行智能、快速贴图置换，重新生成拥有单反级贴图的彩色三维数据。

	
	
	15、软件将无线三维扫描系统获取的三维数据与多角度高清2D影像集智能融合后导出Evolcc格式数据，该格式将支持生成含三维点云与真彩纹理的LCC格式工业级全景式三维模型。

	
	
	16、支持网格清理；照片与三维模型匹配；支持镶嵌线实时编辑，可视化地完成失真纹理 （光斑、模糊、异物映射等）剔除；支持全分辨率超高分辨率纹理贴图输出（已提供软件功能截图证明）。
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	光电测量仪器(2)
	▲1、测距方式：脉冲式或相位式，最大测距能力：150m 。

	
	
	★2、点云精度：1.5mm@50m；2.5mm@100m；测角精度：0.001°。

	
	
	3、主机尺寸：216mm×168mm×105mm，主机重量：3.2kg。

	
	
	▲4、激光扫描范围：垂直300°，水平360°；双轴补偿器：补偿范围±15°。

	
	
	5、防护等级：IP54。

	
	
	6、扫描速度：100线/秒，点频：≥120万。

	
	
	▲7、设备支持倒置安装；作业时长：≥2小时，电池支持热插拔。

	
	
	▲8、内置双镜头相机，全景影像总像素数≥1亿，其高动态范围（HDR）支持包围曝光3X、5X。

	
	
	9、工作温度：-20℃～+50℃；储存温度：-30℃～+60℃。

	
	
	10、作业时长：满足连续作业2小时（可扩展大于4小时）；运输要求：满足航空及铁路运输要求。

	
	
	▲11、定位传感器：支持GNSS定位；支持实时RTK功能，支持连接CORS账号。

	
	
	▲12、数据存储：内置SSD（1TB）；外置U盘：256GB（可扩展）。

	
	
	13、可集成：满足外部供电与远程TCP/IP连接设备，操控软件功能

	
	
	▲14、提供扫描频率、垂直分辨率、水平分辨率扫描参数设置。支持多种扫描模式设置，支持以任意角度起始。支持扫描区域设置，提供预扫描功能，支持精细、快速扫描。

	
	
	▲15、提供温度查看、时间调整、亮度调节功能，支持时间、电量、倾角及磁盘剩余空间实时显示（已提供功能截图）。

	
	
	▲16、扫描过程中可实时显示预览点云灰度图，并支持按照高程、强度、单色进行点云渲染，并可进行水平、垂直、空间测量；（已提供功能截图）。

	
	
	▲17、具备支持实时在线拼接功能，边扫描边拼接，可进行自动拼接设置包括扫描场景类型、最大测站间距、最大高度差、抽稀参数、曲率滤波阈值，并且可以通过正视图、俯视图、侧视图实时预览拼接后点云，支持点大小调节；（已提供功能截图）。

	
	
	18、点云三维可视化快速浏览，提供多视角（第一人称和飞行浏览）点云浏览方式。

	
	
	19、多种点云渲染方式，如：高程、循环色带、反射强度、RGB、分类渲染等，并支持用户配置。具备噪点过滤功能，提供点云手工编辑和自动过滤选项。具备生成全景影像、一键赋色功能。

	
	
	▲20、支持多测站单点拼接、自动拼接、靶标拼接功能，具备多站自动平差，并输出拼接精度报告等功能，拼接精度与观测精度偏差<5mm。

	
	
	21、具备点云数据信息查询，绝对坐标、相对坐标、点云强度；支持相对、绝对、参考地理坐标转换功能。

	
	
	▲22、具备导入导出LAS、XYZ、e57、pts、pcd等格式点云数据功能。

	
	
	23、具备切片切换检查功能；具备测量距离、角度等功能。

	
	
	24、开发接口：可提供SDK开发接口，支持集成与二次开发，开发通讯接口：以太千兆网。电源接口：24V。
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	光电测量仪器(3)
	1. 激光雷达作业方式：1个激光雷达自动旋转式；激光雷达线束：32线，采集速度：640000点/秒；

	
	
	▲2、激光雷达扫描距离：300 米；

	
	
	3、数据存储：主机内置固态硬盘1TB，非SD卡；

	
	
	4、控制方式：手机浏览器通过Wi-Fi控制设备运行；

	
	
	5、电池：V型卡扣电池，1块电池具有2个充电接口，具有电量按键，电池带有液晶屏幕显示电压、电流和电量，1块电池具有2个USB接口，1块电池电量99Wh；工作时长：1块电池不少于90分钟，同时使用2块电池不少于180分钟；

	
	
	6、供电方式：2块电池同时为设备供电，支持电池热插拔，支持激光雷达与控制主机两路分别供电；充电器：液晶屏幕显示充电时间、电池电量，满足两块电池同时独立充电，两块电池充电互不影响；

	
	
	7、主机接口：支持USB3.0数据传输；移动终端：支持手机、平板电脑、笔记本电脑等移动终端模块连接使用；

	
	
	▲8、定位方式：支持基于 SLAM 技术定位扫描，支持RTK，可以连接CORS系统实现RTK-SLAM 技术定位扫描；

	
	
	9、多功能模式： 具有背架，支持手持模式、背负作业模式，同时可以快速改装到车载、推车等平台使用；

	
	
	10、作业时长：一次性持续采集作业时长不小于90分钟，一次性90分钟采集作业获得的点云成果能够满足技术指标中的绝对坐标精度、垂直度精度；

	
	
	11、激光等级：ClassⅠ，人眼安全；

	
	
	12、相机镜头：2个鱼眼镜头，高级防抖；6K 360°高清全景相机，相机像素2100万；

	
	
	13、GNSS 天线：外置天线模块，天线可拆装；

	
	
	▲14、自动坐标转换功能：支持利用四参数、七参数转换为本地坐标；

	
	
	▲15、高程拟合：支持依据经纬度进行高程拟合；

	
	
	▲16、手动GCP功能：支持利用点云刺点的坐标进行坐标转换；

	
	
	▲17、精度报告：点云预处理后自动生成精度报告，精度报告中包含点云平均绝对误差、绝对误差范围所占百分比、点云精度热力图等；

	
	
	▲18、精度热力图点云：数据成果中含有精度热力图点云las文件；

	
	
	19、控制点规划工作建议书：建议书中能给出对于不满足项目精度标准的点云建议补打的控制点的位置和数量；

	
	
	★20、点云相对坐标精度：两点间的独立坐标距离精度满足≤5毫米精度要求；点云绝对坐标精度：在大于20000平方米面积的区域内，点云CGCS2000坐标精度满足≤3厘米精度要求；

	
	
	▲21、点云水平度精度：水平距离大于120米条件下的点云模型的底面点云模型绝对水平，底面点云模型与水平线夹角的水平度精度小于 0.005 度。点云垂直度精度： 垂直距离大于60米条件下的点云模型的立面点云模型绝对垂直，立面点云模型与垂直线夹角的垂直度精度小于 0.005 度；

	
	
	▲22、点云唯一性精度：不同人员分别三次测量10000平方米的场景，三次测得的点云模型套合后，距轨迹线25米两侧的点云重复扫描重合度精度2厘米；

	
	
	▲23、移动物体去除：支持自动删除点云中的车辆、行人等快速移动物体引起的噪点；

	
	
	▲24、点云厚度：2毫米的点云厚度；

	
	
	▲25、点云密度：距轨迹线30米两侧内点云，点数量每平方米250000点；

	
	
	26、支持利用移动终端的网页界面点按图标采集控制点；

	
	
	▲27、参数设置：支持调整点云拼接的特征密度等参数，支持弱纹理模式数据解算，支持厘米级、5毫米级、2毫米级数据解算模式；

	
	
	28、闭环设置：支持大范围空间的手动闭环功能；

	
	
	29、数据处理范围：支持调整数据采集路线的终点，减小数据冗余；

	
	
	▲30、数据处理：支持实时显示数据解算过程， 包括以高程显示点云拼接过程，激光雷达扫描过程，行走路线过程，数据处理所用时间，支持多工程文件批量处理方式；

	
	
	31、点云模型：支持点云合并、点云抽稀、点云测量，裁剪盒，颜色、强度、高程、EDL显示模式等功能等功能，支持行进轨迹、透明度可调节的全景图片与点云数据的套合浏览；

	
	
	▲32、支持点云和全景图像分别双窗口显示，点云和全景图像联动；

	
	
	33、查看设备状态：支持利用移动终端查看作业时长、电池电量、存储空间、数据容量等；

	
	
	▲34、支持沿轨迹线的前进方向浏览点云模型和全景图像，支持点云漫游功能。




附件三
售后服务计划书
1.质保期：5年，自验收合格之日起计算。
2.质保期内免费提供技术支持、保修和相关服务。质保期内因设备质量问题产生的维修费用和零部件更换费用全部由供方承担。
3.建立7×24小时服务热线，接到用户报修通知后1小时内响应并提出解决方案，2小时内到达现场提供技术支持，解决问题不超过12小时。
4.每年进行4次巡检服务，主动发现和排除设备潜在问题。
5.质保期后继续提供优质的售后服务，确保设备持续稳定运行。
6.售后单位及电话
售后单位名称：思源时空科技有限公司
联系人：庞长有
电话：19903806878
















附件四
到货开箱验收报告
	供应商
	

	使用单位
	

	合同号
	
	主要货物名称
	

	合同规定
到货日期
	
	实际到货日期
(由使用单位填写)
	

	





验收
情况
说明
	外包装情况
	合格
	不合格

	
	说明书、合格证、检验证、使用手册、维护手册、装箱清 单等其它技术文档情况
	齐全
	不齐全

	
	外观质量（损伤、损坏、锈蚀情况）是否合格
	合格
	不合格

	
	主机、附件、零配件、工具等数量是否齐全（按合同、装 箱单检查）
	齐全
	不齐全

	
	名称、规格、型号、制造商是否完全符合合同要求（按采 购合同检查）
	符合
	不符合

	
供应商 意见
	（上述验收情况是否属实，有无其他说明）


代表（签字）：                         年    月    日

	
使用单位
意见
	（上述验收情况是否属实，有无其他说明）


负责人（签字）：                        年    月    日

	
校档案室
意见
	大型仪器设备存档资料：

负责人（签字）：                        年    月    日


注：本表填写完毕，请使用部门在实际到货后一周内送交国资处资产管理科备查。
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