[bookmark: _Toc144106805]一、采购清单
	包号                     
	货物名称
	主要技术指标
	数量（批）
	完工期/交货期
	交货地点
	采购预算（万元）
	备注

	1
	电子视频采集综合实训室
	详见采购需求
	1
	合同签定后60日历天内
	采购指定地点
	26.00
	

	2
	工业机器人技术应用实训中心
	详见采购需求
	1
	合同签定后60日历天内
	采购指定地点
	240.00
	

	3
	焊接机器人技术应用实训中心
	详见采购需求
	1
	合同签定后60日历天内
	采购指定地点
	125.00
	



[bookmark: _Toc144106806]二、技术与商务要求
包1电子视频采集综合实训室项目：
	序号
	设备名称
	主要技术参数
	数量
	单位

	01
	直播智能终端
	1.用途： 用于商品信息采集、直播于一体的电子商务直播设备
2.技术要求及参数
2.1直播智能终端：
2.1.1触控43吋、键鼠无线操作、液晶电容屏、导播（2路HDMI输入、1路USB输入、1路HDMI输出）、支持SIM卡、WiFi、以太网，直播主机，含万向轮移动支架；
2.1.2接口：HDMI In*2
2.1.2.1 HDMI in支持1080P 60帧输入
2.1.2.2 HDMI in支持音频输入Line in
2.1.2.3支持有源麦克风输入Mic in
2.1.2.4支持无源麦克风输入Audio Out
2.1.2.5音频输出HDMI Out
2.1.2.6支持自定义画面输出
2.1.2.7支持声音输出（声音跟随Audio Out通道）SD卡
2.1.2.8 USB HOST接口*30
2.1.2.9 支持USB摄像头/采集卡
2.1.2.10支持鼠标、键盘
2.1.2.11 USB 3.0
2.1.2.12 SIM卡槽
2.1.2.13支持NanoSIM卡
2.1.2.14 TYPEC接口
2.1.2.15用于程序更新摄像头供电接口
2.1.3 CPU高通骁龙8核处理器（8系）
2.1.4 电源接口：AC220V
2.1.5 屏幕：液晶电容触屏
2.1.6 屏幕尺寸：43吋
2.1.7分辨率：1920*1080
2.1.8存储：8GB RAM + 64GB ROM
2.1.9最大功耗78W
2.1.10网络制式：4G无线通信，4G全网通，支持NANO SIM卡
2.1.11 WIFI：2.4G/5G双频段
2.1.12以太网：千兆网口                       
2.1.13 软件系统:云协作隔空辅助主播，远程协同系统，实时监看直播画面，支持电脑端远程登录后台，操作直播脚本、提词器，实时传送提示字幕，隔空对话主播，同步支持触屏操控、无线鼠标，蓝牙导播键盘，一键式操作更方便； 
2.1.14内置精灵丰富画面呈现：导播切换、声音切换、绿幕抠像、角标、贴片、分屏、画中画系统；

2.2高清摄像机：
高清12倍变焦专业直播摄像机 1080P  60帧1920*1080全高清HDMI/USB3.0全接口大COMS镜头真彩高清方案设计；
2.3 直播声音套装（包含音效卡，话筒等）:
16种特效音,苹果,安卓,电脑通用,支持蓝牙智能降噪,高低音调节,十种暖场音效,六种自定义特效音,让主播不嘎聊.一键静音,为私聊留空间,一键闪避,让伴奏轻松避开主播话语,嗨购唱K更精彩.
2.4无线话咪：
1）商品毛重：≦0.776kg
2）商品产地：中国大陆
3）连接主体：手机，相机/摄像机
4）指向特征：全指向/无指向
5）使用方式：领夹式
6）喇叭单元：无喇叭
7）收音头：电容式
8）伴奏输入：蓝牙
9）扬声方式：耳机
10）传输方式：无线
11.）供电方式：内置电池
12）适用场景：直播，摄像机专用，Vlog；
2.5 抠像绿幕：
地拉式2.5M*2.5M,液压拉杆式自带脚撑,便携收纳；
2.6 场控系统：
1）CPU：Intel酷睿i5-12500处理器；
2）★主板：Intel Q670芯片组及以上；
3）内存：≥16G DDR4 3200，4个内存插槽，最大可支持128G；
4）硬盘：≥512G M.2 PCIe SSD；
5）显卡：不低于GTX 1660S 6G专业显卡；
6）网卡：2.5G以太网卡；
7）显示器：≥23.8英寸LED，分辨率1920*1080；
8）★机箱：标准MATX立式机箱，采用蜂窝结构；机箱≥17L，免工具拆卸；
9）电源：≥500W；
10）★接口：前置2个USB 3.2 Gen1、2个USB 3.2 Gen2、1个USB 3.2 Gen1 type-c，1组立体声接口、麦克风接口；后置1个串口，1个RJ45，4个USB 2.0接口、3个音频接口，集成VGA+HDMI+DP三输出接口（VGA非转接）；
11）扩展槽：2个PCI-E*4，1个PCI-E*16；
12） 键盘鼠标：USB键盘和鼠标；操作系统：出厂预装正版Windows操作系统；
13）★安全特性：支持集成中国SM密码算法和国际通用密码算法的TPM安全芯片。USB屏蔽技术，可设置为仅识别USB键盘、鼠标，无法识别USB读取设备，有效防止数据泄露；
14）整机认证和性能要求：提供投标产品3C认证。
	5
	套

	02
	直播补光灯
	1.用途：用于直播场地灯光补充
2.技术要求及参数
（1）环境球型补光灯：
1）65CM柔光球+标准罩+摇控器+2.8M金属灯架,输入电压：200-220V
2）输出功率：≦200W
3）显色指数：98
4）色温：3200-5600K
5）灯珠数量：1PCS 
6）平均寿命：500000Hour
7）光照角度：120度
8）调光：0-100%
9）灯体颜色：灰色；
（2）人物侧前抛物补光灯：
1）90CM抛物罩+网格栅+标准罩+摇控器+2.8M金属灯架,输入电压：200-220V，输出功率：200W
2）显色指数：98
3）色温：3200-5600K
4）灯珠数量：1PCS 
5）平均寿命：500000Hour
6）光照角度：120度
7）调光：0-100%
8）灯体颜色：灰色；
（3）辅助背景及产品补光灯：
1）LED三色24寸平板灯,带摇控器+2.1M支架。
	10
	套

	03
	直播商品展示装置
	1.用途：直播商品的储存、展示、摆架、挂架
2.技术要求及参数
（1）尺寸：≧150*30*200cm，可根据用户需求定制；
（2）颜色：金色；
（3）材质：环保板材+铝合金；
（4）附加功能：可拆装、可移动。
	5
	套



包2工业机器人技术应用实训中心项目
	1
	工业机器人系统运维员培训装置
	一、柔性工作台
1、材质：主体应采用铝合金；工作台底架部分采用优质空心方形型钢拼接搭建设计，拼接处凸凹槽进行嵌接，保证台面拼接后平整，台面上有T型槽，槽中心间距为30mm，可以使用M6快速拆卸。
2、工作台板：需采用工业铝型材拼接搭建。
3、规格：整体外形尺寸（长×宽×高）： ≤1600mm×1200mm×900mm；
4、脚轮：万向和可调支脚；
5、实训台需有预留标准气源和电气接口安装位置，根据模块的使用情况进行功能的扩展，便于设备的扩展；可以安放触控屏、机器人示教器等装置；
6、应采用立体式电气控制支架，用于安装电气系统，便于教学。
二、工业机器人本体
应满足各模块的自动运行，用于物料搬运、视觉系统检测、机器人基本轨迹的编程调试等。要求如下：
1.机器人技术指标：
1.1工作范围：≥960mm
★1.2有效荷重：≥7kg
1.3集成气源：≥手腕设气路2路
1.4重复定位精度：≤±0.05mm
1.5各轴运动参数：
轴运动       工作范围        最大速度
轴1旋转: ≥ +100°~ -100°  270°/s
轴2手臂: ≥ +130°~ -70°   270°/s
轴3手臂  ≥ +45° ~ -65°   360°/s
轴4手腕: ≥ +145°~ -145°  360°/s
轴5弯曲: ≥ +120°~ -120°  570°/s
轴6翻转: ≥ +360°~ -360    570°/s
2.机器人控制器：
2.1内存及存储空间：≥4G内存容量,≥55G用户存储空间。
★2.2开关按钮：电源开关、急停按钮、电源指示灯。
2.3支持外部通讯及接口：以太网接口RJ45、VGA、USB、CANopen等。
三、快换工具模块
用于机器人的物料搬运、上下料、码垛、装配、抛光、绘图、模拟涂胶等功能，还可以满足基本轨迹编程调试，要求如下：
1.快换工具精巧轻便，切换工具方便，可以手动拆卸和安装；
★2.每套工装需要配置接电口和接气口，方便教学；
3.快换工装模块应包含抛光、画笔、气动手爪、真空吸盘等常用的机器人工具；
4.提供TCP标定组件，可进行TCP标定练习，整体规格≤Φ18mm。
四、工业机器人智能视觉系统模块
用于检测物料的颜色、形状等，与机器人配合完成物料的颜色、形状分拣，要求如下：
1.由工业级智能相机、镜头、视觉控制器、算法平台、连接电缆、补光灯等组成；
2.算法平台：集成机器视觉多种算法组件，适用多种应用场景，可快速组合算法，实现对工件或被测物的查找、测量、缺陷检测等。具有强大的视觉分析工具库，可简单灵活的搭建机器视觉应用方案，无需编程；
3.视觉控制器：四核SoC 处理器；内存≥4GB DDR3L，搭载高可靠性SSD存储，支持GPIO 输入输出功能，≥2 个千兆网口，≥2 个独立的HDMI 显示输出；
4.工业相机及镜头：≥300万像素；
★5.配置不低于19英寸显示屏。
五、物料自动分拣输送模块
通过气缸把井式料筒中的工件推送到传送带上，采用变频调速电机的同步带输送机，进行输送工件。应由铝型材支架、光电传感器、井式气动推料机构、传送带支架、传送带、导杆气缸、变频输送机、配套变频器等组成。整体外形尺寸（长×宽×高）：≥860mm *240mm *340mm。

六、电气控制系统模块
1、为工业机器人培训装置提供电气硬件保障，电气控制系统需包括PLC控制器、检测传感器、安全光栅套件、接触器、路由器、24V电源、熔断器、触摸屏、监控系统等。
2、采用立式网板结构，整体尺寸：≥1750mm×800mm×600mm，立式网板上集成安装工业机器人通讯主板、控制板及各轴驱动器等机器人控制系统电气设备、电气线路，触摸屏：≥7英寸的 TFT 真彩显示屏，显示亮度：200cd/m2，分辨率：≥800 x 400。
3、集成安装工业机器人周边视觉控制系统、输送控制系统的电气设备、电气线路；配备电源、急停、启动等开关。
4、监控系统像素：≥200万，3D数字降噪，数字宽动态，≥64G监控专用卡，配置RJ45，10M/100M自适应以太网口。
七、RFID模块
机器人通过工业总线和以太网通信控制读写器对芯片进行信息的读取和写入。
八、变位机模块
用于夹持装配工件、模拟焊接、抛光打磨等，方便机器人协同模拟进行焊接、抛光及装配作业。
九、气动系统
1.气源：0.7Mpa，50L/min，储气罐容量:≥30L，噪音量：≤68dB。
2.实现系统功能所需气动配辅件：包括电磁阀、真空发生器、接头、气管等。
十、性能测试模块
1.依据工业机器人-性能规范及其试验方法国家标准，设计立方体（400*400*400mm）测试面，配置高精度测量装置，可进行工业机器人的位姿准确度和位姿重复性检测；
2.工业机器人性能检测装置：包括数显测量仪、负载工具、测量立方体支架；
3.数显测量仪包括X、Y、Z三个轴向数显测量轴、Z轴数字显示测量轴上固定连接有球头接触台、梯型体底座；测量行程：≥15/15/20mm,测量精度0.001mm；
4.负载工具包括机械接口固定连接法兰盘、负载体、球头探针；
5.测量立方体支架包括安装底板、定位柱、检测点位梯型定位槽。
	6
	套



包3焊接机器人技术应用实训中心项目
	1
	焊接机器人本体
	1.机器人参数：
★1.1自由度6个；
1.2负载重量：6Kg；
1.3最大运动范围：1433mm；
1.4重复定位精度：±0.05mm；
★1.5驱动方式：交流伺服电机，最大速度>1.2 m/s；
1.6电源1.5KVA；
★1.7动作范围：1轴：±165°；2轴：+75°～-135°；3轴：+170°～-83°；4轴：±1800°5轴：±130°；6轴：±360°。
1.8最大速度：1轴：175°/s；2轴：175°/s；3轴：185°/s；4轴：330°/s；5轴：360°/s；T轴：600°/s。
2.焊机参数：
2.1输入电压： 三相交流380V±15％ 50/60Hz；
2.2 额定输入电流(A)  42.0  ；
★2.3额定输入功率：23.5KW，空载电压 76±5  ；
2.4空载电流(A) 0.7~0.9  ；
2.5空载损耗(W) 300 ；
2.6电压调节范围(V) 10~45 ；
2.7电流输出范围(A) 30~500 ；
2.8手工焊接电流范围(A) 30~500 。
2.9适应实芯焊丝直径 Φ1.0/Φ1.2/Φ1.6 ；
2.10适应焊丝材料 碳钢/ 不锈钢/ 铝镁合金；
2.11焊接方法 手工焊条电弧；脉冲MIG/MAG 焊 ；
2.12负载持续率（40℃） 60％（500A/39V） ；
2.13效率 80%~85%（额定条件下） ；
2.14功率因数 λ=0.7~ 0.9 ；
2.15外壳防护等级 IP21 ；
2.16绝缘等级F ，温控风冷，机用焊枪
	5
	套

	2
	焊接机器人辅助设备
	1.双轴变位机
1.1外形尺寸：660mm*326mm*567m
1.2自由度：2；
1.3载荷：200Kg；
1.4重复定位精度：±0.1mm；
1.5回转最大速度：60°/s；
1.6倾斜最大速度：80°/s；
1.7回转角度：±360°；倾斜角度：±90°；
1.8安装方式：落地式。
2.清枪站
2.1输入气压：6-8bar；
2.2工作环境温度：-5°C~+5°C；空气消耗：约10L/S ；气动马达：约240rpm，最大扭矩7Nm；
2.3控制电压：24V DC；
2.4控制电流：I max=0.15A；
2.5防飞溅液瓶容量：500ml；
2.6剪丝能力：实心焊丝L最大1.6mm，药芯焊丝：最大3.2mm；剪切时间：约0.5秒；
2.7信号输出：U=24VDC，Imax=0.1A（安装位置必须放限流器）。
3.移动智控除尘机
3.1清灰方式：机械清灰；
3.2电源：380V/2P/50HZ；
3.3处理风量：1500 m³/h；
★3.4整机功率：≥1.5KW；
3.5滤芯：305mm*375mm；
3.6过滤面积：15㎡；
3.7吸气臂：ф150mm、长度2.5m、吸气罩马蹄口；
3.8噪音：≤66dB(A)；
3.9尺寸：长72cm、宽55cm、高132cm 。
4.柔性三维工作台
4.1材质ht300 快速组对、装配，能够快速定位、夹紧及满足焊接.装配.检测精度，工作台材质Q345表面渗铬处理，定位孔、孔间距、台边与孔的位置、台面三维的平面度、垂直度、平行度等均≤IT7，八角平台材质铸铁，有利于防止焊接飞溅粘连，热处理：退火，尺寸1000x800x200 平面度0.1/㎡，垂直度0.1/200mm，支腿微调距离20MM.孔间距及偏差 100±0.05mm，孔尺寸及公差Φ28D10(+0.065+0.149)，表面粗糙度Ra3.2，承重量：2000KG/平方，平面度0.1，垂直度0.1，孔间距及偏差50±0.05mm，夹具一套
	5
	套






[bookmark: _Toc144106807]（2）商务要求
[bookmark: _Toc144106808]1 报价要求
本次报价须为人民币报价，包含：设计、产品价、运输费（含装卸费）、保险费、安装调试费、维修维护费、税费、培训费、服务费等相关的所有费用。对在合同实施过程中可能发生的其它费用（如：增加耗材、材料涨价、人工、运输成本增加等因素），采购人概不负责。对于本文件未列明，而投标人认为必需的费用也需列入投标总报价。在合同实施时，采购人将不予支付中标人没有列入的项目费用，并认为此项目的费用已包括在投标总报价中。
[bookmark: _Toc144106809]2 交货期
合同生效后，乙方于合同签定后60日历天内完成所需货物的设计、采购、制作、辅材、备件、包装、运输至采购人指定地点，进行安装、调试、培训和验收。交货时要求投标人就所投产品提供生产厂家完整的资料，包括完整的使用和维修手册、产品说明书等，同时招标人有权要求投标人对产品的合法供货渠道进行说明，经核实如投标人提供非法渠道的商品，视为欺诈，为维护招标人的合法权益，投标人要承担商品价值双倍的赔偿；同时，依据国家法律法规追究其他责任，并连带追究所投产品生产企业的责任。保证所提供设备及配件为全新的原厂商生产的合格产品。
[bookmark: _Toc144106810]3 交货地点
采购人指定地点。
[bookmark: _Toc144106811]4 付款条件（进度和方式）
货物数量、型号等符合招、投标书的要求，质量符合国家相关标准，调试后能正常运行，供方开具发票，需方在15个工作日内一次性付清全部货款。
中标人必须按国家有关财税规定开具发票。
[bookmark: _Toc144106812]5 采购标的包装
中标人提供标准的包装，并符合财政部办公厅、生态环境部办公厅、国家邮政局办公室《商品包装政府采购需求标准（试行）》（财办库〔2020〕123号）规定。
[bookmark: _Toc144106813]6 采购标的运输
负责对所供货物送货到指定地点，并承担相关费用，且货物在交付采购人指定地点并经采购人验收合格之前所发生的一切风险由中标人承担。
[bookmark: _Toc144106814]7 质保期
自验收合格之日起一年，质保期内免费保修。维护维修服务标准为：故障响应时间不超过2小时，到达现场时间不超过12小时，保证故障排除时间不超过24小时。保修期内若出现非人为的质量问题，确实不能使用的，由供货方负责免费更换，更换设备的保修期应自更换并投入使用之日起算。若设备因本身质量问题发生人身伤亡的，乙方应承担所有责任。
[bookmark: _Toc144106815]8 采购标的售后服务
①供应商所报产品均属于国家规定“三包”范围的，并保证产品质量保证期不低于“三包”规定；质量保证期承诺优于国家“三包”规定的，按供应商实际承诺执行。
②本项目采购的产品质保期时间自产品最终验收合格双方签字并交付使用之日起算。
③中标人应调配技术过硬的技术人员提供各类技术支持服务(包括电话技术支持和现场技术支持等)，中标人向采购人提供7×24小时热线电话服务，并通过多种形式实现技术咨询和故障报修。在保修期内，一旦发生质量问题，投标人保证在接到通知2小时内赶到现场进行处理并进行维修。此外，在质保期内，中标商负责对出现故障的设备提供性能相同的替用设备确保系统正常运行。
④保修期满后应提供终身有偿维保。
[bookmark: _Toc144106816]9 培训要求
①中标人向采购人提供系统操作使用说明书，并进行人员培训。
②中标方应对设备操作及维修人员进行操作及简单维修培训，直至受训人员熟练掌握操作及维修技能为止。
③免费培训足够数量的操作人员。提供培训人数、培训时长等详细培训方案。
[bookmark: _Toc144106817]10 验收方法
验收方法：联合验收，采购人和中标人双方共同组成验收小组。
[bookmark: _Toc144106818]11 验收条件及标准
①货物的合格证明文件检查。包括产品的合格证书、产品的组成、备件、附件清单、产品的主要技术指标等。
②货物的清点及外观检查。在确认交付货物合格的基础上，检查货物的实际数量是否与交付清单相符，有没有因包装不合格造成外观质量问题。
③货物的标识检查。货物的标识检查包括货物铭牌、安全警示标牌、操作程序说明标牌、以及备用货物的包装标识等。
④确认售后服务信息是否完善。检查随机资料，售后服务联系方式是否齐备，如总部售后服务应急联系方式如电话，邮箱等，本地售后服务机构的联系方式是齐全。
⑤其他内容的验收。
[bookmark: _Toc144106819]12 采购标的保险
运输过程和未验收合格前由中标人负责，并为产品投标人身意外伤害险。
[bookmark: _Toc144106820]13 知识产权
供应商须保证采购人在中华人民共和国境内使用其提供的货物、资料、技术、服务或其任何一部分时，享有不受限制的无偿使用权，不会产生因第三方提出侵犯其专利权、商标权或其它知识产权而引起的法律或经济纠纷。如供应商不拥有相应的知识产权，则在投标总价中必须包括合法获取该知识产权的一切相关费用，如因此导致采购人损失的，供应商须承担全部赔偿责任。供应商如欲在项目实施过程中采用自有知识成果，须在响应文件中声明，并提供相关知识产权证明文件。
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